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交通安全，人工智能来帮忙 

上海市松江区第七中学  毛燕萍 

 

【案例概述】 

本案例的学习重点是利用人工智能技术，尝试解决汽车安全行驶问题。随着

社会的进步，道路上车辆猛增，大家在享受交通便利的同时，一些违反交通安全

秩序的行为也时有发生，不安全的因素时时在威胁着大家的安全。学生是祖国的

花朵，是家庭的希望，孩子的安全问题首先要从他们的安全意识入手，增强他们

的交通法制观念。萝卜圈 3D 虚拟机器人平台可以为学生创设真实的虚拟交通环

境，让他们体验行驶在道路上所要面临的种种交通安全问题，在解决问题的过程

中让学生潜移默化地形成规范。目前我的学生对于人工智能的传感器技术有一定

的认知，掌握了有关距离、灰度等传感器的基本编程技能，但把这项技术应用到

实际生活中的能力还有待提高，所以也想借此课题来锻炼他们综合应用人工智能

知识的能力。  

师：播放视频，解说：自从世界上第 1辆机动车出世后，全球死于交通事故

的人数已达 3000 多万人。上个世纪，全世界因交通事故共死亡 2585万人，超过

了第一次世界大战的死亡人数。平均每百辆车至少夺走 1.2 个人的生命。目前全

世界每年死于交通事故的人数约 60万人，受伤人数达 1000多万。道路交通事故，

被人们称为“一场没有硝烟的柏油路上的战争！打赢这场战争的重任就落到你们

的这一代的身上。现在大家讨论一下：日常生活中我们应该注意哪些交通安全事

项？ 

学生：讨论回答（走人行道，不在马路上打闹玩耍，不闯红灯，注意来往车

辆等等） 

师：出示图片，90%以上的交通事故是由机动车驾驶人违规行为导致，提问：

我们应该如何安全行驶在道路上？ 

 

 

学生：回答问题(不闯红灯，注意行人，不乱停乱放，与前方车辆保持安全距离，

按交通标志行驶，喝酒不开车等等) 

师：提问：回想一下我们学过的无人驾驶知识，大家讨论一下我们能利用人工智
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能为安全行驶做些什么吗？ 

学生：分小组讨论并回答 

 距离传感器：保持车距、限速 

 红外探测器：注意行人 

 灰度传感器：行驶在规定的交通标志线内、不闯红灯 

 …… 

师：展示交通道路场景（有斑马线、双黄线、行人、交通灯、违规汽车），让学

生尝试搭建一辆汽车完成安全行驶任务。 

 

 

任务描述:要求机器人从起点出发，进入十字路口，红绿灯会交替变化（路口地

面色块替代），且有行人和违章车辆出现，绿灯时顺利通过十字路口，任务完成。 

学生：登入 3D 萝卜圈虚拟机器人平台，尝试搭建汽车编写程序完成任务。 

师：巡视课堂，展示学生解决问题的方案，并让学生评价讨论 

1.避让行人：在车头左右两边安装红外探测器来判断是否有行人经过，如探测到

行人，通过停止电机让汽车自动刹车 
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2.保持车距：在车头顶部中间安装 1 个距离传感器，如果距离传感器测到近距离

有物体，汽车自动停止 
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3.行驶在规定的交通标志线里、不闯红灯：在车头底部左右安装两个灰度传感器，

黄线灰度值：161，白线灰度值：240，红灯灰度值：123 
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学生：尝试完成行驶任务，并对其他同学的提出的解决方案进行检验和评论。 

学生提出异议，如: 

1.车头应该在左右两端也各安装一个距离传感器，防止车辆从左右两边闯入车道 

 

 
 

2.左右灰度传感器安装不够远，导致还没测到灰度，车子已经压交通标志线了，

中间再加一个专门测地面交通灯的灰度传感器，所以汽车应该改成： 
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3.限速：要保持安全车距，最好是通过左右距离传感器和设置变量“快速”、“慢

速”及“差速”来限制行驶速度 

 
师：总结课程，并展示任务活动评价表 

 

学生活动评价量表 

评价项目 具体内容（每项 10分） 
评分结果 

自评 

分析解决

问题 

是否能尝试分析解决问题   

是否能说出自己的观点   
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是否能提出正确的解决方案   

任务完成

情况 

能否避让行人   

能否遵守交通信号灯   

能否与其他车辆保持安全车距   

能否在规定的交通标志线内行驶   

交通安全

认知 

是否了解交通事故发生的因素   

是否知道交通安全规则   

是否能自觉遵守交通规则   

总分   

注明: 1.每位同学公正地进行自评 

 2.每个评价项目按 10 分值评价 

学生：学生结合评价表来总结自己的活动过程，并完成评价表。 

【案例反思】 

城市公共安全是个永恒的话题,其中的交通安全是城市安全的重要一环，此

案例利用虚拟现实技术和互联网资源，从学生交通安全教育出发，让学生设计机

器人并模拟实现各类自动安全驾驶行为。通过实践理解无人驾驶的概念及技术要

点，提升了学生对人工智能的整体认知和应用水平。这项活动实施下来，大部分

学生很认真，学习兴趣很高，听并积极参与讨论，接受能力也快，丰富了交通安

全方面的知识，提升交通安全意识，将技术学习与信息素养的养成相互结合，教

学效果不错。需要改进的地方是：教学前准备还是不够充分，学生的思维远远超

出老师的意料之外，行车安全事项还没有一些没有列出来，此外学生提出用人工

智能来解决识别交通路标的想法，超出他们所学知识范围。 
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