
uKit 入门级教案

教学内容（课题） 智能垃圾桶 教 具 uKit 入门级套件、平板电脑

学

情

分

析

1.学情分析

学生主要是小学四五年级中高段的学生，他们大部分学生对于机器人的搭建

与编程比较陌生，其中也有一些孩子在外学习机器人，总的来说，中高段的学生

动手能力和学习能力比较强，接受新事物速度比较快，如果能有效地调动起学生

们的兴趣和积极性，他们应该很快就可以上手。

2.学习内容

本次课从生活实际入手，学生在日常中都能接触到垃圾桶，先用机器人引起

学生的学习兴趣，另一方面从实际引入到“智能垃圾桶”的案例，实际的操作也

不难，相信学生们可以很快的融入学习当中去。

教

学

目

标

1.知识与技能

认识机器人；

了解舵机角度正值与负值的含义；

了解学习三位识图；

掌握舵机的角度控制和速度控制；

能够将舵机和舵机支架正确连接；

连接平板电脑与控制器的蓝牙；

应用回读编程功能。

2.过程与方法

通过小组合作的方式，相互协作，在搭建智能垃圾桶和学习编程控制的过程

中探究舵机的角度控制；

3.情感态度价值观

引导学生关注生活中的科技产品，探究其科学原理；

培养学生勇于探索的精神。
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教
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点

及

难

点

重点：

1、模型搭建；

2、舵机 0°的设定；

3、舵机编程；

难点：

1、三维识图；

2、平板电脑与控制器的蓝牙连接；

3、舵机与舵机支架的正确连接；

4、回读编程的应用。

教

学

过

程

一、导入（5 分钟）

机器人>>>生活中的垃圾桶>>>智能垃圾桶（机器人）

【由机器人引入，联系生活实际中的垃圾桶，再到智能垃圾桶这个机器人，

从浅入深，可以很好地引起学生的学习兴趣，同时也切入主题】

二、互动提问（5 分钟）

你认为机器人应该有哪些特征？

垃圾桶的作用是什么？

能不能设计一个垃圾桶人扔垃圾的时候自动打开？

科普超声波感应器的作用。

【初步和学生进行互动，了解学生对于机器人的认识情况，同时抛出本节课

的重点，如何设计一个智能机器人垃圾筒来实现为人服务的功能，并且提出超声

波感应器，让学生理解这个智能机器人最核心的驱动器】
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三、搭建部分（20 分钟）

1. 分析智能垃圾桶的结构与功能；

2. 控制器、舵机、开关的介绍与零件准备；

3. 按照平板步骤搭建项目；

【讲解智能垃圾桶的结构功能，展示平板上的搭建步骤，让学生在了解功能的基

础上进行搭建，过程更加清晰】

四、编程环节（15 分钟）

1. 播放教学视频（3 分钟）（视频中包含蓝牙连接、示例程序、回读编程）；

2. 连接平板电脑与控制器；

3. 编程讲解：运行示例程序、舵机角度时间参数调节、编写自定义动作；

4. 学生编程体验；

5. 学生展示。

【编程环节是重点环节，多数学生对于编程十分陌生，于是先用视频引入，其中包含了编程

的几个重点内容，然后再一步步地带着学生进行编程的步骤，在编程的过程中同时讲解舵机

角度时间调节，自定义动作等等，让学生体验到自定义编程的乐趣，并且在完成以后让学生

进行展示，对展示的学生表扬和拍照留念，让学生也充满了成就感。】

五、拓展环节（25 分钟）

任务一：如何解决视频中智能垃圾桶模型不稳定的问题？可以从舵机旋

转速度、底座结构、缩短横杆等因素着手。

任务二：如何实现人靠近时智能垃圾桶一边自动打开盖子，一边闪烁灯

光呢？

【此环节安排的目的是引起学生的思考，怎么操作可以让机器人实现更多的功
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能，同时也锻炼了学生的思维能力】

六、分享环节（10 分钟）

在搭建环节和设计环节你遇到了哪些问题，如何解决的？

如何解决模型不稳定的问题？

你用哪种方法完成零件的移动？

【此环节旨在可以锻炼学生的表达能力和总结能力，每当学生做完一件事学习一

堂课以后，如果能用自己的语言总结和表达那就说明学习得很不错，所以借此调

动学生积极的表达自己的发现，问题以及解决方法，也培养学生乐于分享的好习

惯】

七、收回平板电脑（3 分钟）

八、整理积木（5 分钟）

九、课程回顾（2 分钟）

认识多种机器人，了解智能垃圾桶的结构与功能、搭建和编程。认识多种机

器人；

知道了舵机角度正值与负值的含义；

了解弧线运动轨迹；

掌握舵机的角度控制和速度控制；

蓝牙连接；

应用回读编程功能；

教

学

后

记


